
特种机器人组——未知空间挑战赛 

 

一、比赛目的 

特种机器人是一种在未知复杂环境下辅助或代替人执行危险作

业的高性能移动机器人。为服务新时代国家防灾减灾救灾重大战略，

以群体协作为创新方向的特种机器人技术，对国防安全、国民经济和

社会发展至关重要，成为未来“机器代替人、机器配合人”的发展主

旋律。本组别比赛将以特种机器人在模拟废弃厂区环境执行侦察输送

任务为主题，突出人-机-环境三者间共同融合的技术特点，深入考察

现阶段特种机器人在封闭环境下的人机/多机交互能力、复杂场景环

境感知与机动能力和机器人群体协作机制与任务规划能力，探讨特种

机器人技术在未来相关领域的应用前景及相关应用需求的最佳解决

方案，进一步推动科研团队在共融机器人基础理论及关键技术领域的

创新研究与应用落地。 

二、任务说明 

比赛在一个指定比赛任务区域内（室内模拟场景）开展，分为预

赛和决赛两个阶段。每个参赛队报名均需要报名两台机器人参赛。 

1.预赛阶段 

1.1 预赛比赛共分 3个独立任务：在三个独立任务区域分别开展

复杂地形机动任务、空间测绘标记任务和清障输送作业任务。每个子

任务只能由参赛队报名的其中一台机器人参赛。 



1.2 预赛阶段操控人员可以在全程观察比赛环境基础上（指定区

域）完成机器人操作。 

1.3 具体任务如下： 

A. 复杂地形机动任务 

搭建楼宇通道环境，布置典型障碍模拟通道废墟地形特点，比如

散落沙袋、砖块堆、错落摆放木板、连续台阶、连续侧倾坡等障碍，

测试特种机器人是否可以快速灵活通过；根据每个障碍完成情况和通

过时间综合计算总得分。每通过一个障碍区域根据是否能通过单独计

算得分，人工干预此项不得分。本项只允许一次参赛机会。 

 

B. 测绘侦察任务 

平台到达室内区域后，机器人绘制所在房间的三维地图，测量空

间尺寸（长、宽、高参数、各测量误差在 5cm 内得分），在生成的二

维平面地图上识别并标记目标物水平坐标位置。目标物为六面张贴代

表不同数字二维码的标准魔方。坐标系设置方法和目标位置由裁判在

比赛现场临时指定（参赛房间的其中一个墙角，由裁判人员提前标记

并测量记录目标位置）。目标中心的 X、Y 坐标测量误差在 10cm 以内

得分。机器人全程不得触碰目标或者更改目标位置（否则此项不得分）。

通过测量场景全局尺寸、可疑目标识别数目、相对定位精度和总侦察

时间，综合判别侦察能力的高低。本项限时 10 分钟，且不允许人工

干预。 



 

C. 运输作业任务 

本项目测试机器人移动作业能力，多个指定目标物体（张贴二维

码的魔方）分别裸露在地面、桌面或者藏匿桌下等不同位置，或者被

其他障碍物（轮式办公椅、布料、纸张等）覆盖、遮挡等；机器人可

以通过远程遥控/自主等方式执行开门、抓取、输送等作业任务，本

项比赛允许机器人对周围环境的改变（包括搬运、挪动等操作）。目

标物品需要放置在指定区域才能得分。根据抓取目标种类、数目综合

计算本项得分。本项限时 10分钟，且不允许人工干预。 

 

1.4 每个子任务将根据参赛队完成情况与消耗时间计算出单项

分数，预赛最终得分为 3个子任务得分总和，得分最高的前 4支队伍



将进入决赛。 

1.5 计分标准： 

子任务 1总分 100 分，为任务完成分和时间奖励分（指定时间完

成才能获得）。分 5个子障碍，每个 20分，其中时间奖励分 5分； 

子任务 2总分 200 分，为任务完成分，任务完成分按公式计算测

绘准确度并折算； 

子任务 3总分 200 分，为任务完成分，任务完成分由运输的目标

物综合计算； 

2.决赛阶段 

2.1 决赛阶段在一个基于预赛阶段 3 个子任务场景搭建的综合

模拟封闭场区内进行。每个参赛队要求 2台机器人参赛。 

2.2 决赛阶段的参赛机器人必须是由参赛队参加预赛的机器人

中挑选，不得使用未参加预赛的新机器人。 

2.3 参赛机器人需要依次通过模拟封闭通道中设置的不同障碍，

进入指定房间完成室内空间测绘和物体识别标记，最后完成障碍清除

与危险品转移等任务。 

2.4 决赛将在非目视条件下进行，整个比赛过程只能通过机器人

自带传感器感知周围环境并完成指定操作，操控人员限定在指定封闭

区域完成机器人操控，裁判布置场地后，参赛人员不得提前观察比赛

场地。 

2.5 最终根据参赛机器人障碍通过情况、场景测绘情况、目标输

送情况、完成任务总时间等要素获得不同积分，总分累加。 



2.6 计分标准：总分为场景测绘情况+目标输送情况+完成任务总

时间-扣除分（比赛结束平台因各种原因未到达指定区域等），各分项

按公式比例折算。 
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三、参赛要求 

比赛机器人形态限定为长宽高不大于 70cm*70cm*1.2m，质量不

大于 130kg。预赛阶段要求 1台机器人比赛。决赛阶段要求 2台参赛

机器人，操作区域参赛人员不高于 3人。操作人员需要在赛场指定区

域完成比赛，决赛阶段时间限定 30 分钟。以所有参赛机器人到达指

定区域作为比赛结束标志（全部/部分未达到扣分）。 

四、比赛流程 

比赛流程分预赛、决赛两阶段。预赛阶段分为 ABC 三个子任务，

每项子任务单独评分，总成绩为三项累加。预赛设置单项奖。预赛阶

段总成绩排名进入前 4的进入决赛阶段。决赛阶段为综合任务，依据

总任务目标完成情况和总时间计分。 



五、相关奖励 

比赛依据决赛成绩设立一、二、三等奖。另设立最佳参赛队员奖、

最具网络人气团队奖、最佳团队协作奖、最具潜力团队奖等。决赛获

得前三名的团队可以优先获得中兵智能创新研究院重点实验室开放

课题支持，优秀参赛队员优先获得中兵智能创新研究院面试机会。 


